=Menu ~ & Save Untitled Program

@ Drive @ Data @ Sensing
@ LEDs @ Events @ Operators
@ Sound @ Control @ Comment

forwards for o CM e aispeed 5 »

forwards for m CM « atspeed 5 «

backwards for o CM » atspeed 5 «
s5pin «  leftfor o degrees « atspeed 5 «
Spin = right for o degrees » atspeed 5 «
forwards until atspeed 5 «
backwards until atspeed 5 «
Spin = left until atspeed 5 &

Spin « right until atspesd 5 «

set both motors to drive forwards « atspeed 5

set right motor to forwards » aftspeed 5 «

set left motor to forwards » aispeed 5




=Menu - # Save Untitled Program

@ Drive @ Data @ Sensing
® LEDs © Events @ Operators
® Sound @ Control @® Comment

forwards for o CM » aispeed 5 »

forwards for m inch » atspeed 5 «

backwards for o CM » atspeed 5 «
SPIN « left for o degrees » atspeed 5 «
SN - right for o degrees » atspeed 5 «
forwards until atspeed 5 »
backwards until atspeed 5 «
SpIN = left until alspeed 5 »

SPIN right undl atspeed 5 -

set both motors to drive forwards « atspeed 5 «

set right motor to forwards «» atspeed 5 «




=Menu - # Save Untitled Program

@ Drive @ Data @ Sensing
@ LEDs @ Events @ Operators
@ Sound @ Control @ Comment

forwards for o CM aispeed 5«

forwards for @ seconds » atspeed 5

backwards for o CM » atspeed 5H «
Spin «  leftfor o degrees » aispeed 5 «

spin «  right for o degrees « atspeed 5 «

forwards until atspeed 5 »

backwards until atspeed 5 «

SpIN « left until atspeed 5 «

Spin « right until atspeed 5 «

set both motors to drive forwards « atspeed 5 «

set right motorto  forwards » atspeed 5 «

set left motor to forwards » atspeed 5 &
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@ Drive @ Data @ Sensing
® LEDs © Events @ Operators
@® Sound @ Control @ Comment
— _
fnﬁvards for @ seconds «  at speed

spin «  left for o degrees » atspeed 5 « spin »  leftfor @ degrees

forwards for seconds at speed
SPIN - right for o degrees » atspeed 5 « @ i £

Spin « left for @ degrees « at speed

forwards until atspeed 5 »
forwards for @ seconds « atspeed 5 <

backwards until atspeed 5 » spin «  right for @ degrees v atspeed 5 «

forwards for @ seconds « atspeed 5 <

SPIN left until alspeed 5H «
stop both motors «

SPiN « right undil atspeed 5 «

set both motors to drive forwards » atspeed 5

set right motor to forwards » atspeed 5H »

set left motor to forwards » atspeed 5 «

stop  both motors «




