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backwards for o CM « atspeed 5 &
S5piN » left for o degrees » atspeed 5 »

SpIN » i atspeed 5 »
set both motors to drive forwards « atspeed 5

forwards unfil atspeed 5 «
wait SguareSideLength  milliseconds

backwards until atspeed 5 - .
turn forwards - righit for @ degrees » atspeed 5 «
SpIN » left until atspeed 5 «

SpIN « right unil atspeed 5 «

set both motors to drive forwards « atspeed 5

set right motor to forwards » atspeed 5

set left motor to forwards » aispeed 5 «

stop both motors «




